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Artificial Intelligence for Industrial Drones



Problem
위험한 시설물 안전점검을아직도사람이직접수행하고 있는 것을 알고 계십니까?
이는 아주 큰 문제이지만, 수십년 째 과거의 방식에 머물러 있습니다.



Problem
기존의 시설물 안전점검은 위험할 뿐 아니라매우비효율적으로 운영되고 있습니다. 
거대한장비의 도움을 받는 방식은시간과비용측면에서그리많은혁신을갖고 오지 못 했습니다.



Surface Inspection Map

Problem
특히 기존 대부분의 안전점검은작업자의개인역량에의존하고, 작업자의수기(手記)작업을 통해 기록되기 때문에
Digital Transformation이 어렵다는 한계가 있습니다.



Nearthlab’s“Inspection 2.0”
니어스랩은 (Near Earth Laboratory) 드론과자율비행기술을 통해,
산업 현장의 가장 큰 문제 중 하나인안전점검(Inspection) 분야를혁신하는 기술 스타트업 입니다.



What We Innovate
산업용 드론을 통해 안전점검 현장의비효율을개선하고, 자율비행을 통해점검기준을상향표준화시키며, 
정밀한 데이터를 통해 아날로그 산업을 Digital Transformation 시키고 있습니다.

非 효율성 非 표준화 아날로그
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Autonomous Software

Technology
니어스랩은 드론 하드웨어가 아닌 인공지능 기반의자율비행소프트웨어에 집중하고 있습니다. 
이미 NVIDIA주최의 GTC (GPU Technology Conference) 에 초대 받아 발표를 할 정도로 기술력을 인정 받고 있습니다.
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Nearthlab’s “Inspection 2.0”

Autonomous Drones
니어스랩의 자율비행 솔루션은 기존의 점검 방식은 물론, 수동드론점검에비해서도수배이상빠르고 정교합니다.

15 minutes for inspecting one turbine, 
1 day for processing the entire site’s data,
1 week for completing report for the site 

Inspection Time Image Quality Cost

Telescope Short-Mid (6-7 turbines / day) Low Low

Rope Access Long (1-2 turbines / day) Good but partial Mid – High

Crane Long (1-2 turbines / day) Good but partial High

Piloted Drone Short (4-5 turbines / day) Inconsistent Low - Mid

Autonomous Drone Very Short (10-12 turbines / day) Very good Low



Nearthlab’s “Inspection 2.0”

Autonomous Drones
자율비행 드론이 촬영한 고화질 이미지를 통해대형시설물의디지털모델을생성할 수 있으며, 
기존 방식보다 똑똑한 안전점검이 가능해집니다.

디지털 모델 기반의

교량 안전점검 적용 예시



Current Traction

2019년 초, 니어스랩은 첫 번째 제품인풍력발전기안전점검자동화드론을 출시 하였습니다. 
이후 국내를 넘어서 해외로, 그리고 풍력을 넘어서 다양한 산업에서 성과를 만들어가고 있습니다.

50%+

OF KOREA’S TOTAL
WIND FARMS

4+

COUNTRIES IN
OPERATION

$3M+

CUMULATIVE
FUNDING RAISED
(SERIES A)

5+

TYPES OF FACILITIES
INSPECTED
* INCLUDING POC STAGE



Scalability

Renewable EnergyPlant

Construction

Infrastructure

Telecommunication Manufacturing Power Grid

Oil & Gas

니어스랩은 지금까지의 기술적, 사업적 성과를 기반으로 국내외 안전점검 시장의 자동화에 박차를 가하고 있습니다.
특히 자체 개발한자율비행기술은 Market leadership과 Scalability의 핵심이 될 것입니다.



Scalability

니어스랩은 현재 국내외 석유화학 회사와의 협업을 통해 정유 시설에 대한 안전점검 적용을 연구 중에 있으며, 
이를 통해정유시설에 대한안전점검비용을절약하고가동율을높이는방안을 적용할 예정입니다.

Flare Stack

Tip 부분의 마모 확인

Concrete Stack

균열에 대한 점검

Tank

고소 구조물에 대한 점검



Team
니어스랩은카이스트항공우주공학과석.박사들을 중심으로 창업했습니다.  
지금은 기술 뿐만 아니라 사업 부분에서도글로벌수준의경쟁력을 갖춘 Deep-Tech Startup 입니다.



Way Ahead

Product

Scale

2015-2018

Industrial
Drones

2019-2021

Autonomous Drone 
Inspection Solution

2022-

General-purpose
Autonomous Drone Solution

KOREA

APAC, U.S.
EUROPE

GLOBAL



Backers

지금까지 국내 유수의 VC로부터누적 30억원이상의투자를 유치하였습니다. 
또한 일본, 동남아시아의 Global Accelerator 프로그램에 선정 되어 글로벌 사업 확장을 도움 받고 있습니다.

Venture Capital in Korea Overseas Accelerators
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Technology Stack

Sensor Integration

Payload

Flight Controller

Guidance - Control 
Software

Deep Learning / 
Machine LearningSoftware

Nearthlab’s
Unfair 

Advantage

Ground Control 
Station

Drone Hardware

▪ PC/Mobile 기반의 드론 원격제어 소프트웨어 인터페이스

▪ 드론의 상태 및 임무수행상황 모니터링, 필요시 반자동조종 제공

▪ Deep Neural Networks 및 기계학습을 통해 인식/판단하는 인공지능

▪ 영상 및 센서데이터를 드론 유도제어에 사용할 수 있도록 정제

▪ 정해진 위치나 상대적인 자세를 유지하기 위한 실시간 경로생성

▪ 데이터 취득에 유리한 구도나 자세를 유지하기 위한 제어명령 전달

▪ 모터에 명령신호를 주는, 드론의 두뇌 역할을 하는 장치

▪ 위 모듈/기능들을 통합, 각 신호와 조종명령을 관제하고 모터로 전달

▪ 결과 데이터를 수집하는 센서일체 및 짐벌

▪ 임무에 따라 카메라, 센서 등을 선정, 동기화 및 커스텀하여 장착

▪ 드론의 위치와 자세, 주변을 인지하기 위한 센서부 일체

▪ 임무에 따라 GPS, LiDAR, 카메라, GPU, 초음파 등을 조합하여 구성

▪ 카본프레임, 모터, 변속기, 프롭등을 포함하여 드론 본체를 구성

▪ 임무에 따라 장비 배치/장착이 달라지며, 진동 저감이 중요함

Hardware


